
Guida

Sistema di guida automatica capace di guida parallela per robot trinciaerba, 
basato su tecnologia D-GPS. Il costo del dispositivo di posizionamento è stato 
contenuto in modo da renderlo effettivamente fruibile sul mercato di questa 
tipologia di macchine.
Questa soluzione estende una tecnologia finora riservata a macchine più costose 
e complesse verso una categoria più semplice; inoltre, è la base di partenza per 
ulteriori sviluppi che potrebbero portare vantaggi anche nelle applicazioni in 
vigneto e frutteto.

Area espositiva: pad. 35 – stand B29
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